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Si tiene dificultades visuales, puede encontrar este documento en formato ES
pdf visitando: www.SunriseMedical.es o, de lo contrario, puede solicitarlo en E

version de texto grande.

Componentes del motor auxiliar

SUNRISE MEDICAL ha obtenido el certificado de calidad 1ISO 9001, el cual confirma la calidad de sus
productos en todo momento, desde el inicio del proceso de desarrollo del producto, hasta su posterior
produccion. Este producto cumple con los requisitos marcados por la CE

Se for deficiente visual, este documento pode ser visualizado em formato PDF
em www.sunrisemedical.pt ou alternativamente esta disponivel por pedido PT
com texto grande.

Componentes do motor auxiliar

A SUNRISE MEDICAL recebeu o Certificado ISO 9001, que confirma a qualidade dos seus produtos em
todas as fases desde a pesquisa e desenvolvimento até ao fabrico. Este produto cumpre os requisitos de
acordo com as diretrizes da CE

Osoby niedowidzace mogg obejrze¢ niniejszy dokument w formacie PDF na
stronie www.Sunrise-Medical.pl na zyczenie jest on dostepny réwniez jako PL

tekst pisany duzymi literami.

Budowa asystenta pchania

Firma SUNRISE MEDICAL posiada certyfikat ISO 9001, kt6ry potwierdza wysokg jakos¢ naszych produktéw
na kazdym etapie ich powstawania, od opracowywania howych rozwigzan po faze produkcji. Ten produkt
spetnia wszystkie wymagania dyrektyw UE.

Jste-li zrakové postizeny(a), muzete si tento dokument prohlédnout ve formatu
PDF na strance www.medicco.cz pripadné si jej muzete vyzadat s textem CZ
psanym velkym pismem.

Soucasti tlaéného zafizeni
Spole¢nosti SUNRISE MEDICAL byl udélen certifikat 1ISO 9001, potvrzujici kvalitu naSich vyrobku ve v8ech
stadiich, od vyzkumu a vyvoje az po vyrobu. Tento produkt splfiuje pozadavky v souladu se smérnicemi EU.
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Introduccion

Estimado cliente,

Gracias por haber escogido una silla de ruedas de
SUNRISE MEDICAL. Este manual de instrucciones le
proporcionara sugerencias e ideas para que el nuevo
motor auxiliar se convierta en su asistente fiable para las
tareas cotidianas.

Para Sunrise Medical, es muy importante mantener una
buena relacién con nuestros clientes. Por eso queremos
mantenerle informado de nuestros nuevos productos.

Un contacto cercano con nuestros clientes es sinénimo
de: servicio rapido, papeleo simplificado y comunicacion
permanente.

Cuando necesite repuestos o accesorios, o simplemente
si tiene una duda con respecto al motor auxiliar, estamos
aqui para ayudarle. Queremos que se sienta satisfecho
con nuestros productos y nuestro servicio. En Sunrise
Medical estamos trabajando permanentemente para
desarrollar nuestros productos mas aun. Por esta razén
pueden producirse cambios en la forma, tecnologia o
equipamientos dentro nuestra gama de productos.

Por consiguiente, no se aceptaran reclamaciones por la
informacion o las imagenes recogidas en este manual.

El sistema de gestion de SUNRISE MEDICAL cuenta
con las certificaciones EN ISO 9001, ISO 13485 e ISO
14001.

Como fabricante, SUNRISE MEDICAL declara que
sus sillas de ruedas ligeras siguen la directriz 93/42/
EWG / 2007/47/EWG.

Comuniquese con su distribuidor local autorizado de
SUNRISE MEDICAL, donde compré su motor auxiliar,
si tiene alguna pregunta acerca del uso, mantenimiento
o seguridad de su motor auxiliar. En caso de que no
recuerde donde lo ha comprado, o no haya ningun
distribuidor autorizado en su zona, puede ponerse

en contacto con Sunrise Medical para localizar un
distribuidor.

Sunrise Medical S.L.
Poligono Bakiola, 41

48498 Arrankudiaga — Vizcaya
Espafa

Tel.: +34 (0) 902 14 24 34

Fax: +34 (0) 94 648 15 75
www.SunriseMedical.es

Empulse R20 Rev.A



Entrega

El nuevo motor auxiliar se entrega completamente montado y embalado en una caja de cartdn. Para evitar dafios durante
el transporte, las piezas sueltas o las que deben acoplarse, se empaquetan por separado y vienen en una caja de carton.

ESPANOL

Desembalado:

Inspeccione la caja de cartdn del envio para ver si presenta dafios externos que podrian haberse provocado durante
el transporte.

Extraiga todo el material de embalaje.

Tome el motor auxiliar con cuidado y saquelo de la caja; compruebe que esté completo.

Compruebe todas las piezas en caso de presentar dafios superficiales, rayas, grietas, abolladuras, distorsiones y
otros defectos.

NOTA: Si detecta algun daio, o si faltase alguna pieza, avisenos de inmediato.

La entrega del motor auxiliar contiene:

Entrega Descripcion Cantidad

Rueda motriz con motor integrado incluyendo anclajes 1

Mochila con bateria de litio ion de 36 V/5,8 Ah con soporte para
bateria, dos llaves y caja de control

Mando (en la mochila) 1

Bateria de litio ion de 36 V/5,8 Ah para silla de ruedas (en la
mochila)

Soporte de bateria, 2 llaves (en la mochila)

- Caja de control de 36V / 15A (en la mochila) 1

r —
§ 4 ‘—‘4, Anclajes

(1 abrazadera en el caso de silla Ibis)

Cargador: 36 V 1,35 A 1

Empulse R20 Rev.A 5
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Los tornillos utilizados traen adhesivo de rosca aplicado en fabrica y no pueden volver a usarse después de la instalacion
inicial. Después de ese periodo, debera reemplazarlos o, si lo prefiere, volver a aplicar el adhesivo para media tensién
(Loctite 243).

ADVERTENCIA:
Las tuercas de seguridad solo pueden usarse una vez.

6 Empulse R20 Rev.A



Montaje de la rueda

Sitio de preparacion/herramientas y montaje:
Para instalar el motor auxiliar eléctrico en una silla de ruedas y ajustarlo, necesitara las siguientes herramientas:

ESPANOL

Soporte de tope min. 25  Llave Allen hexagonal, Llave Allen hexagonal,
cm de largo tamafios 4,5y 6 tamafios 8y 10

Transportador de

Metro pl I B
etro plegable angulo

o banco de trabajo. No recomendamos que se instale y ajuste la unidad cuando ésta se

' iPRECAUCION!: Monte el motor auxiliar eléctrico en una superficie firme, plataforma elevadora
encuentre en el suelo.

Sistema de anclajes:

Existen tres tipos diferentes de sistemas de anclaje (A, B, C), dependiendo del tipo de silla de ruedas, que se montan en
el tubo inferior del armazén.

Versién con tornillo Version con abrazadera Version con abrazadera para el
(Requiere un orificio en el tubo del (Se fijara a la parte inferior del tubo modelo de silla Ibis
armazén) inferior del armazon) (Se fijara al centro del tubo inferior del
armazén)

Empulse R20 Rev.A 7
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Montaje del sistema de acoplamiento (A)

Encuentre un orificio libre en el tubo inferior del armazén. (Como se muestra en la figura, puede utilizar un orificio
roscado que ya existe a fin de fijar el motor). El objetivo debe ser colocar el anclaje lo mas adelante posible (por ejemplo,
para sillas con cruceta inmediatamente detras del conjunto de tubos de cruceta).

A continuacion, introduzca el tornillo (1) y la arandela (2) desde el exterior a través del orificio y, a continuacion, empuje

la barra (A) sobre el tornillo. Luego, atornille el pin (D) con el tornillo (1). Cuando apriete el tornillo (1), asegurese de que
la parte plana del pin (D) queda colocada en la hendidura de la barra (A). (Ajuste del par de apriete: 3 Nm) Realice este

montaje de la misma manera en ambos lados. Después de colocar las abrazaderas, éstas deben estar en un angulo de
90° con respecto al suelo (Fig. 2).

FIG. 1 FIG. 2

ATRAS/ DELANTERA/
HINTEN VORNE
FIG. 3

ATRAS/ DELANTERA/
HINTEN < VORNE

8 Empulse R20 Rev.A



Montaje del sistema de anclajes (B)

13

ESPANOL

Coloque las mordazas de los anclajes (C) alrededor del tubo inferior del armazén desde el exterior y la barra (B) desde
el interior, y fije ambas partes con los tornillos (3). Apriete los tornillos (3) con cuidado para que la abrazadera (B-C) se
pueda girar y desplazar. Realice este montaje de la misma manera en ambos lados.

H H
ATRAS/ DELANTERA/  ATRAS/ DELANTERA/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

Coloque las dos abrazaderas (B-C) exactamente enfrentadas (Fig. 1) de tal manera que ambas estén a la misma altura.
Para ello, utilice un punto de referencia desde el que pueda medir (por ejemplo, desde la placa del eje de la silla de
ruedas hasta la abrazadera). En caso necesario, afloje un poco los tornillos (3) y desplace las dos abrazaderas (B-C)
para que queden al mismo nivel. Luego vuelva a ajustar los tornillos (3) con cuidado.

DELANTERA/ ATRAS/ DELANTERA/
HINTEN VORNE

g P—p =K D

Empulse R20 Rev.A 9
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A continuacion, coloque las abrazaderas (B-C) en ambos lados utilizando un soporte de tope y asegurese de que
siguen estando en angulo recto en comparacion con el suelo. Coloque el soporte en la superficie de trabajo y ajuste la
abrazadera (B-C) a 90°, como se muestra en las figuras. Una vez que haya ajustado ambos lados para que queden en
angulo recto, apriete los tornillos (3). (Torsién de ajuste: 3 Nm).

,'" q‘

-

|
| not 80° g

Montaje del sistema de anclaje (C):

©

Coloque la abrazadera (A) alrededor del tubo inferior del armazén y sujete ambas
partes junto con los tornillos (1). Solo apriete los tornillos (1) con cuidado para que la
abrazadera (A) se pueda girar y desplazar. Ahora, ajuste la abrazadera de modo que
quede exactamente centrada y la barra (B) esté en posicion vertical respecto del suelo.
Apriete los tornillos (ajuste de par: 5 Nm).

/ ATRAS/ DELANTERA/
- HINTEN VORNE

10
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Preparacion del motor auxiliar

Afloje los tornillos (11) y (17) en ambos lados para poder ajustar las mordazas (G) y el tubo telescépico (K).

ESPANOL

Montaje del motor auxiliar

Libere las partes derecha e izquierda pulsando el botdn de liberacion (M) de la palanca y coloque esta ultima sobre el
pasador (D).

Empulse R20 Rev.A 1"



Posicionamiento del motor auxiliar :

Ajuste la rueda del motor auxiliar a una posicién central entre las ruedas de la silla (Fig. 1). A continuacion, ajuste el
angulo segun el armazon y la distancia desde las ruedas de la silla al centro de la rueda del motor auxiliar (Fig. 2). El
motor auxiliar debe estar lo mas cerca posible del eje de la rueda motriz. Con el modelo Ibis, esto se puede conseguir
moviendo los pasadores de anclaje en el soporte.

ESPANOL

FIG. 1 FIG. 2

.-“'"’/

T

JATENCION! - El angulo entre la vertical y la rueda del motor auxiliar debe ser de al menos 20°
. y maximo de 45°. Esto garantiza que la rueda del motor auxiliar conducira la silla de ruedas de

forma segura. (Sin resbalar)

Ajuste final y fijacion de los tornillos

Si la rueda esta en la posicidn correcta, los tornillos solo se deben apretar de la siguiente manera.
Precaucion: jPor favor, siga la secuencia exactamente!

En primer lugar, ajuste las mordazas de tope (G). Empuje las mordazas (G) derecha e izquierda hacia delante, hasta que
estén contra la bisagra (figura) y luego ajuste los tornillos (11) en ambos lados (par de apriete: 3 Nm).

Precaucion: Las mordazas deben colocarse en los huecos de los dientes entrelazados.

FIG. 1

12 Empulse R20 Rev.A
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Presione la rueda (preferiblemente en el
guardabarros) (Q) con la mano hacia delante, de
modo que quede ligeramente tensada, y luego
ajuste los tornillos (17). (Torsién de ajuste: 3 Nm)

Precaucion: jAccione los frenos de la silla de
ruedas!

Ahora ajuste los soportes de par (E) (tope) a la
derecha y a la izquierda. Para ello, afloje el tornillo
(5) y coloque los soportes de par (E) de forma

que la distancia hasta el bloqueo (L) sea lo mas
pequefia posible.

El motor auxiliar debe colocarse en el centro de la silla de ruedas y debe quedar firme y rigido.

Empulse R20 Rev.A
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Montaje de la mochila
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Preparacion de la mochila

Pulse el botén (S1) con el fin de liberar las 4 cinchas de sujecion (R1-R4) de la mochila.

Fijacion de las cinchas de sujecién a la silla de ruedas

Las dos cinchas de sujecion superiores (R1-R2) estan fijadas al tubo del respaldo; las dos cinchas de sujecion inferiores
(R3-R4) pueden fijarse a una parte libre de la silla de ruedas segun sea necesario (por ejemplo, al tubo superior del
armazon, al tubo del respaldo o a los soportes de los ejes).

Fijacion de las cinchas de sujecion restantes a la silla de ruedas (Fig. 1-4):

< ®

e ———
Coloque la cincha desde un Coloqgue la cincha
lado del tubo. Al hacerlo, el Coloque la cincha alrededor del Tire de la cincha y doblela completamente alrededor del
velcro queda orientado hacia el tubo y tire a través del lazo. hacia atras tubo, de modo que las partes
exterior. de velcro encajen entre si.

14 Empulse R20 Rev.A



Montaje de la mochila en la silla de ruedas

Conecte las cuatro esquinas de la mochila con la hebilla (T1) de las cinchas de sujecion. Ajuste las cinchas (T2) al ancho
requerido para su silla de ruedas. Cualquier cincha sobrante puede fijarse con las abrazaderas de sujecion (T3).

ESPANOL

Empulse R20 Rev.A 15



Instalacion del mando

ESPANOL

Montaje del mando

Saque el mando completo (T) de la mochila trasera. Afloje ahora los tornillos (21) - coloque la pinza de sujecion (S)
desde el exterior y la abrazadera de tubo (R) desde el interior alrededor del tubo del respaldo.

Al aflojar el pomo de mariposa (24), puede extraer el mando (T) por completo y guardarlo en la mochila. Para ello, meta
el mando (T) por la cremallera trasera de la mochila y guardelo en el bolsillo derecho de la mochila.

Ajuste del mando

1. Al aflojar o quitar el tornillo (21), puede ajustar la altura, la posicion y el
angulo del pulsador (W). Una vez que haya encontrado la posicion ideal,
vuelva a enroscar la unidad.

2. Al aflojar el otro tornillo (21), puede cambiar el angulo de la pantalla (V).
Una vez que haya encontrado la posicion ideal, vuelva a enroscar la
unidad.

Montaje del mando en el modelo de silla lbis

Extraiga la empufiadura (A), empuje la pinza de sujecion (B) del botén pulsador sobre la empufiadura y ajuste los
tornillos (1) suavemente, de modo que la pinza de sujecion pueda girar. Ahora ajuste la pinza de sujecion (B) de forma
tal que pueda acceder facilmente al botén pulsador. Ajuste los tornillos (par de apriete: 3 Nm) y vuelva a apretar la
empufadura (A). A continuacion, fije el soporte de la pantalla (C) con los tornillos autorroscantes (2) a la empufadura.

.E jATENCION! — La empufiadura debe estar bien ajustada para que no se salga del tubo.

16 Empulse R20 Rev.A



Ajuste del mando en el modelo de silla Ibis

1. Al aflojar el tornillo (21), puede ajustar la altura, la posicion y el angulo del pulsador (W). Para un ajuste adicional del
angulo del botén pulsador, puede desenroscar el tornillo (22) y modificar el angulo girando la pinza de sujecion. Una
vez que haya encontrado la posicién ideal, vuelva a enroscar los tornillos.

ESPANOL

2. Al aflojar el tornillo (23), puede cambiar el angulo de la pantalla (V). Una vez que haya encontrado la posicién ideal,
vuelva a enroscar la unidad.

Empulse R20 Rev.A 17



Cableado
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Conecte el cable del motor (1) con el cable de la caja de control (2) y fijelo al armazén mediante abrazaderas (ver Fig.).

Guarde el exceso de cable en la mochila.

' jATENCION! - Resulta esencial que se asegure de que las conexiones de los enchufes estén

correctamente sujetas, a fin de evitar cualquier posible malfuncionamiento debido a contactos
insuficientes.

DIAGRAMA DE CABLEADO DE R20

Motor auxiliar para sillas de ruedas con
preseleccion de velocidad a través de la
pantalla

CABLE DE PANTALLA
CONFIGURACION
DE CONECTORES
1.36 V (rojo) I
2. GND (negro) 1 L
3. VELOCIDAD (azul) | -

4. PAS (amarillo)

1111111 —

| CAJADE :
CONTROL ||
| |ELECTRONICA |
PANTALLA DE LED DE 36 V Ej 7\ |
TOMA PARA g
e ; TOMAPARA CAJA
) PULSADOR 1.5V (rojo) i CONTROL ELECTRONICA /
BOTON PULSADOR = 1 ] PANTALLA
2.PAS v(xerde) 1.36 V (rojo)
3. GND(negro 2. GND (negro)
| 3. VELOCIDAD (azul)
E 4. PAS (amarillo)
| CAJACONTROLDEL _c (amariio)
ENCHUFE PARA c =2l MOTOR Fer(umiad)
RUEDA MOTOR DE 6"  BATERIA36V [ Gipige | 36V/max.15A Al 1.5V (rojo)

36V, sin escobillas

2. GND (negro)

. T I-FD:I-I 3. HC (amarillo)
( 4. HH (verde)
s HB—fll <k T 5. WA

CABLE DEL MOTOR

18 Empulse R20 Rev.A
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Prefacio

Caro Cliente,

Ficamos satisfeitos por ter decidido comprar um produto
de elevada qualidade da SUNRISE MEDICAL. Este
manual do utilizador apresenta inumeras sugestbes
e ideias para que o seu novo motor auxiliar seja um
companheiro de confianga e fiavel no seu dia-a-dia.

Para a Sunrise Medical, € muito importante ter uma boa
relacdo com os clientes. Assim, gostariamos de o manter
atualizado quanto as nossas criagdes atuais e mais
recentes.

Manter a proximidade com os nossos clientes significa:
servigo mais rapido, com o minimo de burocracia e
colaborando com os clientes.

Quando precisar de pegas de substituicao ou de
acessorios, ou se tiver qualquer pergunta sobre o motor
auxiliar — estamos ca para si. Queremos que fique
satisfeito com os nossos produtos e servigos. Na Sunrise
Medical trabalhamos constantemente para desenvolver
ainda mais os nossos produtos. Por esta razao, a forma,
tecnologia e equipamento da nossa gama de produtos
pode sofrer alteragdes.

Por conseguinte, ndo podem ser feitas reclamagoes
com base nos dados e imagens contidas neste manual
técnico.

O sistema de gestao da SUNRISE MEDICAL esta
certificado segundo EN ISO 9001, ISO 13485 e ISO
14001.

Como fabricante, a SUNRISE MEDICAL, declara que
as cadeiras de rodas ativas respeitam a diretiva
93/42/EEC |/ 2007/47/EEC.

Contacte o seu distribuidor local autorizado da SUNRISE
MEDICAL se tiver quaisquer questdes sobre a utilizagéo,
manutengéo ou seguranga do seu motor auxiliar. Caso
nao haja um concessiondrio autorizado na sua area ou
se tiver qualquer questao sobre a seguranca e devolucéo
do produto, contacte a Sunrise Medical, por escrito ou
por telefone.

Sunrise Medical

Poligono Bakiola, 41

48498 Arrankudiaga,
Vizcaya

Espanha

Telefone: 00 351 224 882 712
Fax: 00 351 224 880 063
www.sunrisemedical.pt

20
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Entrega

O seu novo motor auxiliar é entregue totalmente montado numa caixa de cartdo. Para evitar qualquer tipo de dano
durante o transporte, as pegas soltas ou a instalar sdo embaladas em separado dentro da caixa de cartao.

PORTUGUES

Desembalar:

Verifique a caixa de cartdo de transporte quanto a danos externos que possam ter sido causados durante o
transporte.

Remova todo o material da embalagem.

Retire cuidadosamente o motor auxiliar da caixa e verifique se todas as pecgas estado presentes.

Verifique se as pegas tém as superficies danificadas, arranhadas, fendidas, dobradas, distorcidas e com outros
defeitos.

NOTA: Caso identifique qualquer tipo de dano, ou se faltar alguma pega, contacte-nos imediatamente.

A embalagem do motor auxiliar contém:

Entrega Descrigao Quantidade

Roda de diregdo com motor integrado, incluindo suportes 1
Mochila com bateria de idao de litio de 36V/5,8Ah com suporte 1
para a bateria e 2 chaves, controlador do motor
l E ' Unidade de controlo (na mochila) 1
' Bateria de ido de litio de 36V/5,8Ah para cadeira de rodas (na 1
e mochila)

Suporte para a bateria, 2 chaves (na mochila)

- Controlador do motor de 36V / 15A (na mochila) 1

i - .
- Grampos de fixagdo
— (1 grampo na lIbis)

/i/ Carregador: 36 V 1,35 A 1

Empulse R20 Rev.A 21



Forga de Torgcao

PORTUGUES

Os parafusos usados sao equipados com travamento de rosca na fabrica e, depois de instalados, ndo podem ser
reutilizados. No futuro, terdo que ser substituidos ou, alternativamente, reinstalados com bloqueio de rosca de
estanquicidade média (Loctite 243).

AVISO:
As porcas apertadas s6 podem ser usadas uma vez.

22 Empulse R20 Rev.A



Instalagdo da unidade da roda

Preparacao/ferramentas e local da montagem:
Para instalar o motor auxiliar elétrico numa cadeira de rodas e o e regular, precisa das seguintes ferramentas:

PORTUGUES

Esquadro de encosto Chave hexagonal

Chave hexagonal Allen,

com 25 cm de'ct?mprl- tamanhos 4. 5 e 6 Allen, tamanhos 8 e Régua articulada Transferidor
mento no minimo 10
ATENGAO!: Instale o motor auxiliar elétrico numa mesa de oficina, plataforma de elevagio ou
bancada. Nao recomendamos a instalagcao e regulagao no chao.

Sistema de acoplagem:

Existem trés tipos diferentes de sistemas de fixagdo (A, B, C) dependendo do tipo de cadeira de rodas, instalados na
barra da estrutura inferior.

Verséao do parafuso Vers&o do grampo Versdo do grampo para lbis
(requer um furo existente na barra da (sera fixado na barra da estrutura (sera fixado no centro da barra da
estrutura) inferior) estrutura inferior)
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PORTUGUES

TRASEIRA/

Instalagido do sistema de engate (A)

Encontre um furo livre na barra da estrutura inferior. (Como ilustrado na imagem, pode usar um furo roscado existente
para fixar o dispositivo). O objetivo devera ser a instalagdo do suporte tao para a frente quanto possivel (por exemplo,
para cadeiras com estruturas cruzadas imediatamente atras do conjunto de barras transversais).

Agora insira o parafuso (1) e a anilha (2), pelo lado de fora, através do furo e depois empurre a barra (A) sobre o
parafuso. Depois, aperte o pino de fixagdo (D) com o parafuso (1). Quando apertar o parafuso (1), certifique-se de que as
faces planas do pino de fixagdo (D) sao posicionados no recesso da barra (A). (Binario: 3 Nm) Fixe ambos os lados da
mesma maneira. Depois de fixar os grampos, estes deverao ficar a um angulo de 90° em relagao ao chao (Fig. 2).

FIG. 1 FIG. 2

DIANTEIRO/
HINTEN ~<m— =g "\ ORNE

DIANTEIRO/
VORNE

TRASEIRA/

HINTEN <
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Instalagido do sistema de engate (B)

PORTUGUES

Posicione os dentes de fixacao (C) a volta da barra da estrutura inferior no exterior e a barra (B) no interior e aperte
ambas as pegas com os parafusos (3). Aperte os parafusos (3) apenas ligeiramente, de modo a que ainda seja possivel
rodar e mover o grampo (B-C). Fixe esta pega em ambos os lados da mesma maneira.

g

TRASEIRA/ DIANTEIRO/ TRASEIRA/ DIANTEIRO/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

Posicione os dois grampos (B-C) exatamente em lados opostos entre si (Fig.1) de maneira a que ambos os grampos
figuem a mesma altura. Para tal, use um ponto de referéncia a partir do qual pode medir (por exemplo, a partir da placa
do eixo da cadeira de rodas até ao grampo). Se necessario, desaperte ligeiramente os parafusos (3) e mova ambos os
grampos (B-C) para ficarem ao mesmo nivel. Depois, aperte novamente os parafusos (3) com cuidado.

TRASEIRA/ — DIANTEIRO/ TRASEIRA/ DIANTEIRO/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

g P—p =K D
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Depois, deve posicionar os grampos (B-C) em ambos os lados com um esquadro de encosto, certificando-se de que
ainda estdo em angulo reto em relagao ao chao. Coloque o suporte na mesa de oficina e regule o grampo (B-C) para
90°, como ilustrado nas imagens. Depois de regular ambos os lados para angulos retos, aperte os parafusos (3).
(Binario: 3 Nm).

,'" q‘

-

Instalagao do sistema de engate (C):

©

|
| not 80° g

Posicione o grampo (A) a volta da barra da estrutura inferior e aperte ambas as pegas
com os parafusos (1). Aperte os parafusos (1) apenas ligeiramente, de modo a que
ainda seja possivel rodar e mover o grampo (A). Agora regule o grampo para ficar
exatamente no centro e a barra (B) ficar na vertical em relagédo ao chao. Agora aperte
os parafusos (binario: 5 Nm).

/ TRASEIRA/ DIANTEIRO/
- HINTEN VORNE
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Preparagido do motor auxiliar

Desaperte os parafusos (11) e (17) em ambos os lados para poder regular os dentes (G) e a barra telescopica (K).

PORTUGUES

Instalagdo o acessoério de empurrar

Prima o botao de desbloqueio (M) na alavanca para desapertar as pecas direita e esquerda — e posicione-o sobre o pino
de fixagao (D).
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Posicionar o motor auxiliar:

Regule o motor auxiliar para o centro entre as rodas de diregdo da cadeira de rodas (Fig. 1). Depois, regule o angulo
em relacdo a estrutura e regule a distancia desde a roda de empurrar até ao centro da roda de dire¢ao (Fig. 2). O motor
auxiliar devera ficar tdo proximo quanto possivel do eixo da roda de diregdo. Na lIbis, isto pode ser feito movendo os
pinos de fixagao no suporte.

PORTUGUES

FIG. 1 FIG. 2

ATENGAO! - O angulo entre a vertical e a roda de empurrar devera ser de 20° e 45°, no minimo
. e maximo, respetivamente. Isto garante que a roda de empurrar controla com segurancga a

direcado da cadeira de rodas. (Sem deslizar)

Regulagéo final e apertar os parafusos

Se a roda for posicionada corretamente, os parafusos devem ser apertados apenas da seguinte maneira.
Atencéo: Siga a sequéncia exatamente!

Em primeiro lugar, regule os dentes de bloqueio (G). Empurre os dentes (G) direito e esquerdo para a frente até ficarem
encostados a dobradiga (figura) e depois aperte os parafusos (11) em ambos os lados (binario: 3 Nm).

Atencao: Os dentes devem ficar posicionados nos intervalos dos dentes de interbloqueio!

FIG. 1
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Prima cuidadosamente com a m&o a motor auxiliar
(preferivelmente no para-lamas (Q)), para ficar
ligeiramente tensa e depois aperte os parafusos
(17). (Binario: 3 Nm)

Atencéo: Ativar os travdes da cadeira de rodas!

Agora, regule os suportes do binario (E) (parar) no
lado direito e esquerdo. Para fazer isto, desaperte
o parafuso (5) e posicione os suportes do binario
(E) para que a distancia para a peca de fixagéo (L)
seja 0 mais curta possivel.

O motor auxiliar pode agora ser instalado no centro da cadeira de rodas e devera ficar firme e rigido.

Empulse R20 Rev.A
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PORTUGUES

Instalagao da mochila

Preparagao da mochila

Prima o botéo (S1) para libertar as 4 correias de retengdo (R1-R4) da mochila.

Prender as correias de retengao a cadeira de rodas

As duas correias de retengéo superiores (R1-R2) estéo fixadas a barra do encosto — as duas correias de retengao
inferiores (R3-R4) podem ser presas a parte livre da cadeira de rodas conforme necessario (por exemplo, na barra da
estrutura superior, na barra do encosto ou nos suportes do eixo).

Prender as correias de retengao a cadeira de rodas (Fig. 1-4):

< ®

- . Enrole a correia
Posicione a correia num dos la-

o Enrole a correia na barra e Puxe a correia através e dobre completamente a volta da barra
dos da barra. Quando fizer isto, . )
. puxe pelo né. para tras. para colar as partes de Velcro
o Velcro fica virado para fora. .
uma a outra.
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Instalagdo da mochila na cadeira de rodas

Prenda os quatro cantos da mochila com a fivela (T1) das correias de retengao. Ajuste as correias (T2) para a largura
necessaria em fungao da sua cadeira de rodas. Qualquer correia a mais pode ser presa com 0s ganchos de retengao
(T3).

PORTUGUES
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PORTUGUES

Instalagao da unidade de controlo

Montagem da unidade de controlo

Passe a unidade de controlo (T) na totalidade através do fecho traseiro da mochila. Agora desaperte os parafusos (21) —
posicione o grampo em pinga (S) no exterior € o grampo de parafuso (R) no interior a volta da barra do encosto.

Quando desapertar o parafuso de orelhas (24), pode retirar completamente a unidade de controlo (T) e guarda-la na
mochila. Para fazer isto, puxe a unidade de controlo (T) através do fecho traseiro da mochila e guarde-a na bolsa direita
da mochila.

Regulagdo da unidade de controlo

1.Quando desapertar ou retirar a pega de aparafusar (21), pode regular a
altura, posigéo e angulo do botédo de pressao (W). Depois de regular a
posicao ideal, aperte novamente a unidade.

2.Pode desapertar o outro parafuso (21) para alterar o angulo do visor (V).
Depois de regular a posicéo ideal, aperte novamente a unidade.

Montagem da unidade de controlo na Ibis

Retire a pega para empurrar (A), prima o grampo em pinga (B) do botdo de pressao sobre a pega e aperte
cuidadosamente os parafusos (1), para poder ainda rodar o grampo em ping¢a. Agora, ajuste o grampo em pinga (B)
para ter acesso facil ao botdo de pressdo. Agora aperte os parafusos (binario: 3 Nm) e prima novamente a pega para
empurrar (A) para encaixar. Depois, fixe o suporte do visor (C) com os parafusos auto-atarrachantes (2) na pega.

.E ATENGAO! - A pega para empurrar deve ser instalada firmemente e nio deve sair da barra.
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Regulag¢ao da unidade de controlo na Ibis

1. Quando desapertar a peca de aparafusar (21), pode regular a altura, posigéo e angulo do botédo de pressao (W).
Para regulacao adicional do angulo do botéo, o parafuso (22) pode ser desapertado e 0 &ngulo pode ser alterado
rodando o grampo em pinga. Depois de regular a posigao ideal, aperte novamente os parafusos.

PORTUGUES

2. Pode desapertar o parafuso (23) para alterar o angulo do visor (V). Depois de regular a posicao ideal, aperte
novamente a unidade.

Empulse R20 Rev.A 33



PORTUGUES

Cabos

Ligue o cabo do motor (1) ao cabo da caixa do controlador (2) e depois prenda-o a estrutura com as bragadeiras para

cabos (veja a Fig.).

—

O cabo em excesso pode ser guardado na mochila.

evitar quaisquer possiveis avarias causadas por maus contactos.

DIAGRAMA DAS LIGAGOES R20

Assisténcia elétrica para cadeira de rodas com
pré-selecdo de velocidade através do visor

CABO DO VISOR

FICHA DO VISOR
1. 36 V (vermelho)

2. GND (preto) 1L
3. VELOCIDADE (azul) | L

CABO DO MOTOR

° | Dj - 4. PAS (amarelo) 111 | .
SISTEMAS |,
| |ELETRONICOS |
VISOR LED DE 36 V Ej‘ i | ~ '\x |
FICHA DO BOTAO DE ~ THEHI FICHADO SISTEMA
PRESSAO tianmelho) I/l ELETRONICO DO
BOTAO DE PRESSAO f_'_‘[‘:,=, 1 »]  CONTROLONVISOR
2. PAS (verde) 1.36 V (vermelho)
3. GND](preto) 2. GND (preto)
| | 3. VELOCIDADE (azul)
E 4. PAS (amarelo)
+36 V (vermelho) | CONTROLADOR DO ~C (amarelo)
FICHA DA = MOTOR %}i’iﬂe) 15V
MOTOR 6” com pneus . BATERIADE 36 b5y | 36V/méx. 15A ki (vermelho)
36 V, sem escovas L ] 2. GND (preto)
) ' 3. HC (amarelo)
- 4. HH (verde)
Q]E[ |.J|!_m||||n o 5 HA (azul)

ATENGAO! - E essencial que se certifique de que as ligagbes das fichas estdo firmes, para

34
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PORTUGUES
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WERSJA POLSKA
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Wstep

Szanowni Uzytkownicy,

Cieszymy sie bardzo, ze Wybraliscie Pahstwo wysokiej
jakosci produkt SUNRISE MEDICAL. Niniejsza instrukcja
uzytkowania zawiera wskazowki i sugestie, ktére
sprawig, ze asystent pchania stanie sie godnym zaufania
i niezawodnym partnerem w zyciu codziennym.

Dla Sunrise Medical bardzo wazne jest, aby utrzymywaé
dobre relacje z klientami. Chcielibysmy informowaé

Was na biezgco o nowosciach i pracach rozwojowych w
naszej firmie.

Bycie blisko z naszymi klientami oznacza: szybki serwis,
jak najmniej papierkowej roboty oraz bliskg wspotprace z
klientami.

Aby zamowi¢ czesci zamienne lub uzyskac odpowiedzi
na pytania dotyczace asystenta pchania, zapraszamy do
kontaktu. Pragniemy, aby uzytkownicy byli zadowoleni

z naszych produktéw i obstugi. W Sunrise Medical stale
pracujemy nad tym, aby jeszcze bardziej ulepszy¢ nasze
produkty. Dlatego tez, w naszej ofercie mogg nastepowac
zmiany dotyczgce wzornictwa, technologii i wyposazenia.

W konsekwencji, zawarte w niniejszej instrukcji dane i
ilustracje nie moga stanowié¢ podstawy do reklamacji.

SUNRISE MEDICAL posiada certyfikaty EN ISO
9001, ISO 13485 i ISO 14001 na stosowany system
zarzadzania.

Jako producent lekkich wézkéw inwalidzkich,
SUNRISE MEDICAL deklaruje, ze spetniajg one
wymagania dyrektywy 93/42/EEC / 2007/47/EEC.

W sprawie pytan dotyczgcych uzywania, konserwacji lub
bezpieczenstwa asystenta pchania prosimy o kontakt

z lokalnym autoryzowanym sprzedawcg firmy SUNRISE
MEDICAL. Jesli w poblizu nie ma autoryzowanego
sprzedawcy lub jesli majg Panstwo pytania dotyczace
bezpieczenstwa produktu lub akcji serwisowych, nalezy
kontaktowac sie pisemnie lub telefonicznie bezposrednio
z Sunrise Medical.

Sunrise Medical Poland

Sp. z o.0.ul. Elektronowa 6,
94-103 L6dz

Polska

Telefon: +48 42 275 83 38

Fax: + 48 42 209 35 23

E-mail: pl@sunrisemedical.de
www.Sunrise-Medical.pl
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Dostawa

Asystent pchania jest dostarczany w petni ztozony w kartonowym opakowaniu. Podczas transportu luzne czesci lub
czesci wymagajace montazu zostaty zapakowane w oddzielne pudetko kartonowe.

Rozpakowanie:

Opakowanie, w ktérym produkt zostat przystany, nalezy sprawdzi¢ pod katem uszkodzen, ktére mogty powstac
podczas przewozu.

Usuna¢ cate opakowanie.

Ostroznie wyja¢ asystenta pchania z kartonu i sprawdzi¢, czy jest kompletny.

Sprawdzi¢ wszystkie podzespoty pod katem widocznych uszkodzen, peknie¢, wgniecen, znieksztatcen lub innych wad.

WERSJA POLSKA

UWAGA: W przypadku wykrycia uszkodzen lub braku jakichkolwiek czesci nalezy natychmiast skontaktowacé sie z nami.

Sktad zestawu asystenta pchania:

Dostawa Opis llos¢

Koto napedowe z wbudowanym silnikiem i wspornikami 1

Plecak z akumulatorem litowo-jonowym 36 V / 5,8 Ah, dwoma
kluczykami i modutem sterowania silnikiem

Modut sterowania (w plecaku) 1

Akumulator litowo-jonowy 36 V / 5,8 Ah do wézka (w plecaku) 1

Wspornik akumulatora, 2 klucze (w plecaku)

Sterownik silnika 36 V / 15 A (w plecaku) 1

Zaciski mocujace
(1 zacisk w przypadku modelu Ibis)

tadowarka 36 V 1,35 A 1
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Momenty dokrecajace

WERSJA POLSKA

Wkrety i $ruby sg fabrycznie pokrywane klejem blokujacym gwint i po zamontowaniu nie mozna ich ponownie uzyé. Po
wykreceniu nalezy je wymienic lub ponownie zastosowac klej do blokowania gwintu o Sredniej sile (Loctite 243).

OSTRZEZENIE:
Zakrecone nakretki samozabezpieczajgce sg jednorazowego uzytku.

38 Empulse R20 Rev.A



Montaz kota

Przygotowanie, narzedzia i miejsce montazu:
Do montazu asystenta pchania w wézku oraz regulacji niezbedne sg nastepujace narzedzia:

WERSJA POLSKA

wspornik o min. diugosci  klucze imbusowe 4, 5 klucze imbusowe 8

25 cm; i 6; i 10: sktadana linijka; katomierz.

UWAGA!: Polozy¢ asystenta pchania na stole, platformie lub stanowisku roboczym. Nie
zalecamy montazu ani regulacji na ziemi.

Uktad mocowania:

Asystent moze by¢ wyposazony w jeden z trzech systemdw mocowania (A, B lub C), zaleznie od typu wézka, ktére
mocuje sie do dolnej rury ramy.

Wersja ze Srubg, Wersja z zaciskiem Wersja z zaciskiem do wozka Ibis
(wymaga otworu w rurze ramy) (mocowanie do dolnej rury ramy) (mocowanie do srodkowej czesci
dolnej rury ramy)
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Montaz systemu mocowania (A):

Zlokalizowac¢ otwor w dolnej rurze ramy. (Jak pokazano na rysunku, do montazu asystenta mozna uzy¢ otworu
gwintowanego dostepnego w ramie). Wspornik montazowy nalezy wkreci¢ mozliwie najdalej z przodu (np. w przypadku
woOzkow ze wzmocnieniami krzyzowymi — bezposrednio za zespotem krzyzaka).

WERSJA POLSKA

Wsuna¢ srube (1) i podktadke (2) od zewnatrz w otwor, a nastepnie wsunaé wspornik (A) na srube. Nastepnie wkrecic¢
kotek mocujacy (D) srubg (1). Podczas dokrecania sruby (1) sptaszczone fragmenty kotka mocujgcego (D) powinny
pasowac¢ do wgtebienia we wsporniku (A). (Moment dokrecajacy: 3 Nm). Z obu stron zacisk przymocowac¢ tak samo. Po
mocowaniu zaciski powinny by¢ ustawione pod katem 90° w stosunku do podfoza (Rys. 2).

HINTEN VORNE
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Montaz systemu mocowania (B):

Szczeki zacisku (C) umiesci¢ wokét rury dolnej ramy po zewnetrznej stronie, tak aby wspornik (B) znajdowat sie po
wewnetrznej stronie. Skreci¢ obie czesci sSrubami (3). Sruby (3) dokreci¢ tylko czesciowo, tak aby zacisk (B—C) wcigz
mozna byto przesunag lub obrdcié. Z obu stron wspornik przymocowac tak samo.

WERSJA POLSKA

D

H H
TYL/ PRzOD/ TYL/ PRZOD/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

Umiesci¢ oba zaciski (B—C) doktadnie na przeciwko siebie (Rys. 1) tak, aby byly na tej samej wysokosci. Wysokosé
nalezy zmierzy¢ od wybranego punktu odniesienia (np. od zaczepu osi wozka do zacisku). W razie potrzeby odkrecic
czesciowo sruby (3) i przesung¢ oba zaciski (B—C) na jednakowg wysokos¢. Nastepnie ponownie dokreci¢ czesciowo
sruby (3).

TYL/ TYL/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

g P—p =K D
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Nastepnie ustawi¢ zaciski (B—C) po obu stronach wspornikiem blokujgcym, tak aby byty ustawione pod katem prostym
w stosunku do podtoza. Ustawi¢ wspornik na stole roboczym i ustawi¢ zacisk (B—C) pod katem 90°, jak pokazano na
rysunkach. Po ustawieniu zaciskdow z obu stron po katem prostym nalezy dokreci¢ sruby (3). (Moment dokrecajacy: 3
Nm).
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Montaz systemu mocowania (C):

©

Szczeki zacisku (A) umiesci¢ wokot rury dolnej ramy i skreci¢ obie czesci Srubami (1).
Sruby (1) dokrecié¢ tylko czesciowo, tak aby zacisk (A) wcigz mozna byto przesunagé lub
obraci¢. Ustawi¢ zacisk tak, aby byt doktadnie po srodku rury (B) i pod katem prostym
w stosunku do podtoza. Dokreci¢ sruby (moment dokrecajacy: 5 Nm).

/ TYL/ PRZOD/
- HINTEN VORNE
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Przygotowanie asystenta pchania

Odkrecic¢ sruby (11) i (17) po obu stronach, tak aby szczeki (G) i rure teleskopowg (K) mozna byto regulowac.
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Montaz asystenta pchania

Zdja¢ lewy i prawy element przez nacisniecie przycisku zwalniajgcego (M) na dzwigni i ustawic je nad kotkiem mocujacym
(D).
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Ustawianie asystenta pchania

Ustawi¢ asystenta pchania po $rodku pomiedzy kotami napedowymi wozka (Rys. 1). Nastepnie wyregulowaé kat
ustawienia asystenta w stosunku do ramy oraz odlegto$¢ kota asystenta od srodka kota napedowego (Rys. 2). Koto
asystenta pchania powinno znajdowac¢ sie jak najblizej osi kota napedowego. W przypadku woézka Ibis mozna w tym celu
przesuna¢ kotki mocujace we wsporniku.

RYS. 1 RYS. 2

WERSJA POLSKA

UWAGA: Asystent pchania musi by¢ ustawiony pod katem min. 20° i maks. 45° w stosunku do
. pionu. To gwarantuje bezpieczne funkcjonowanie asystenta pchania (brak poslizgow).

Ostateczna regulacja i dokrecanie srub

Jesli koto jest prawidtowo ustawione, $ruby nalezy dokreci¢ w nastepujacej kolejnosci.
Uwaga: Nalezy przestrzegac kolejnosci!

Najpierw wyregulowac¢ szczeki blokujgce (G). Popchng¢ szczeki (G) w prawo i w lewo, az oprg sie o zawias (jak na
rysunku), a nastepnie dokreci¢ sruby (11) po obu stronach (moment dokrecajacy: 3 Nm).

Uwaga: Szczeki muszg by¢ ustawione tak, aby pasowaty do zagtebien pomiedzy zebami.

RYS. 1
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Ostroznie popchna¢ asystenta pchania (najlepiej
za btotnik (Q)) do przodu, aby cato$¢ mocowania
napietfa sie lekko, a nastepnie dokreci¢ sruby (17).
(Moment dokrecajacy: 3 Nm).

Uwaga: Zataczy¢ hamulce w wozku!

Wyregulowac¢ blokady obrotu (E) po prawej

i lewej stronie wézka. W tym celu odkreci¢ srube
(5) i ustawi¢ blokady obrotu (E) tak jak najblizej
uchwytu (L).

Asystent pchania powinien znajdowac sie po srodku wézka oraz powinien by¢ sztywno i stabilnie do niego

przymocowany.

Empulse R20 Rev.A
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WERSJA POLSKA

Zaktadanie plecaka.

Przygotowanie plecaka.

Nacisng¢ przycisk (S1), zeby odpia¢ 4 pasy mocujace (R1-R4) z plecaka.

Montaz paséw mocujacych do woézka

Gorne pasy mocujace (R1-R2) przypina sie do rury oparcia, a dwa wolne pasy mocujace (R3—R4) przypina sig¢ do
wybranego miejsca wozka (np. gérna rura ramy, rura oparcia lub wsporniki osi).

Przypinanie paséw mocujacych do wozka (Rys. 1-4):

< ®

Utozy¢ pas po jednej stronie
rurki. Rzep powinien by¢ skie-
rowany do zewnatrz.

Zaplesc¢ pas wokét rury Pociagna¢ pas i ztozy¢ godo  Oples¢ reszte pasa wokét rury,
i przeciagna¢ przez petle. tytu. tak zeby sczepi¢ rzepy.
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Zaktadanie plecaka na wézek

Przypia¢ sprzaczki (T1) w czterech rogach plecaka do paséw mocujacych. Dopasowac¢ dtugos¢ (T2) paséw do szerokosci
wozka. Luzny pas mozna przymocowac klipsem (T3).

WERSJA POLSKA
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WERSJA POLSKA

Montaz modutu sterowania

Mocowanie modutu sterowania

Wyjac¢ caty modut sterowania (T) z tylnej kieszeni plecaka. Odkreci¢ sruby (21), utozy¢ zacisk dociskajacy (S) po
zewnetrznej stronie, a zacisk bazowy (R) po wewnetrznej stronie rury oparcia.

Po odkreceniu sruby motylkowej (24) modut sterowania mozna zdja¢ i wiozy¢ do plecaka. W tym celu przeciagng¢ modut
sterowania (T) przez tylng kieszen zasuwang i schowac¢ w prawej tylnej kieszeni.

Regulacja potozenia modutu sterowania

1.Po wykreceniu i wyjeciu sruby (21) mozna zmieni¢ wysokos¢, potozenie
i kat ustawienia przycisku zdalnego sterowania (W). Po uzyskaniu
odpowiedniego ustawienia dokreci¢ ponownie Srube.

2.Po odkreceniu drugiej sruby (21) mozna zmieni¢ kat ustawienia
wyswietlacza (V). Po uzyskaniu odpowiedniego ustawienia dokreci¢
ponownie Srube.

Mocowanie modutu sterowania w woézku Ibis
Wyja¢ uchwyt do popychania (A). Wsunaé zacisk dociskajacy (B) przycisku na uchwyt i delikatnie dokrecic¢ sruby (1), tak
aby zacisk mozna byto obracaé. Nastepnie ustawi¢ zacisk dociskajacy (B) tak, aby przycisk byt fatwo dostepny. Dokreci¢

sruby (moment dokrecajacy: 3 Nm). Wsuna¢ uchwyt do popychania (A). Przymocowa¢ wspornik wyswietlacza (C)
wkretami samogwintujgcymi (2) do uchwytu.

.E UWAGA: uchwyt do popychania nalezy mocno docisng¢ i nie powinien on zsuwac¢ sie z rury
oparcia.
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Regulacja sterowania w wézku lbis

1. Po wykreceniu sruby (21) mozna zmieni¢ wysoko$¢, potozenie i kat ustawienia przycisku zdalnego sterowania (W).
Na potrzeby dodatkowej regulacji kata ustawienia przycisku mozna odkreci¢ srube (22), co umozliwi obrécenie
zacisku dociskajgcego. Po uzyskaniu odpowiedniego ustawienia dokreci¢ ponownie sruby.

2. Po odkreceniu $ruby (23) mozna zmieni¢ kat ustawienia wyswietlacza (V). Po uzyskaniu odpowiedniego ustawienia
dokreci¢ ponownie srube.

WERSJA POLSKA
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WERSJA POLSKA

Okablowanie

Podtaczy¢ przewdd silnika (1) do przewodu z modutu sterowania (2), a nastepnie przymocowac¢ do ramy opaskami

zaciskowymi (jak ponizej).

—

Nadmiar przewodu mozna schowac¢ do plecaka.

UWAGA: wtyk i gniazdo na obu kablach muszg by¢ doktadnie potaczone, zeby uniknaé

probleméw z funkcjonowaniem asystenta.

R20 - SCHEMAT OKABLOWANIA

Asystent pchania do wozkow
z funkcjg wyboru predkosci na wyswietlaczu

PRZEWOD
WYSWIETLACZA

. WTYK
WYSWIETLACZA:
1. 36 V (czerwony)

2. GND (czarny) g ’
3. PREDKOSCI (niebieski)*

& P
| 4. PAS (26ity) o 11|
UKLAD
ELEKTRONICZNY
, STEROWANIA
WYSWIETLACZ LED 36 V E? | 7 , ™ | YK UKLADL
WTYK PRZYCISKU ' @ ELEKTRYCZNEGO
1.5V (czerwony) i STEROWANIA/
PRZYCISK e [‘;'\‘,=|| —  WYSWIETLACZA
2.PAS (zielony) 1.36 V (czerwony)
3. GNDj(czarny) 2. GND (czarny)
| 3. PREDKOSCI (niebieski)
4. PAS (36tty)
i v
WTYK oV czenon) | STEROWNIK SILNIKA ES25%)
Silnik 6" 2 oponami AKUMULATORA 36V/Maks.15A A 1] 1.5V (czerwony)
L 36V GND (czamy) | (niéBieski) 2.GND (czarny)
36 V, bezszczotkowy | LU | I | 3. HC (26tty)
AN 4. HH (zielony)
5. HA (niebieski)

Q]E IIJE—I!IIIIIH = [[im :
PRZEWOD SILNIKA
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Predmluva

VéazZeny zakazniku,

velmi nas tési, ze jste se rozhodl(a) pro vysoce kvalitni
vyrobek SUNRISE MEDICAL. Tento navod k obsluze
obsahuje tipy a napady, diky kterym bude nové tlacné
zarizeni dlvéryhodnym a spolehlivym spole¢nikem ve
vasSem zivote.

V Sunrise Medical klademe velky ddraz na dobré vztahy
s nasimi zakazniky. Proto bychom Vas chtéli prubézné
informovat a novinkach a aktualnich vyvojovych trendech
v nasi spole€nosti.

Byt blizko nasim zakaznikim znamena rychly servis, co
nejméné byrokracie a Uzka spoluprace se zdkazniky.

Pokud potfebujete nahradni dily nebo pfisluSenstvi
nebo pokud se jen chcete zeptat na néco ohledné
vaseho tlaéného zafizeni, jsme zde pro vas. Chceme,
abyste byl(a) s nasimi vyrobky a servisem spokojen(a).
V Sunrise Medical stale pracujeme na dalSim vyvoiji
nasSich vyrobku. Z tohoto divodu mize dojit ke zménam
ve Skale nasich vyrobku v oblasti podoby, technologie a
vybaveni.

Proto nelze uplatfiovat reklamace na zakladé udaju nebo
obrazku v této uzivatelské prirucce.

Systém fizeni SUNRISE MEDICAL ma certifikaci EN
ISO 9001, ISO 13485 a ISO 14001.

SUNRISE MEDICAL jakozto vyrobce prohlasuje, ze
lehké invalidni voziky spliiuji pozadavky smérnice
93/42/EEC / 2007/47/EHS.

Pokud mate né&jaké dotazy k pouzivani, udrzbé nebo
bezpec€nosti vaseho tlaéného zafizeni, obratte se na
mistniho autorizovaného prodejce SUNRISE MEDICAL.
V pfipadé, Ze ve vasi oblasti neni autorizovany prodejce
nebo mate dotazy k bezpe&nosti vyrobku a svolavacim
akcim vyrobku, kontaktujte spoleénost Sunrise Medical
pisemné nebo telefonicky.

MEDICCO s.r.o.

H - Park, Her$picka 1013/11d,
625 00 Brno

Czech Republic

Tel.: (+420) 547 250 955

Fax: (+420) 547 250 956
www.medicco.cz
info@medicco.cz

Bezplatna linka 800 900 809
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Dodavka

Vasde nove tlaéné zafizeni je dodano ve smontovaném stavu a zabaleno v lepenkové krabici. Aby nedoSlo k poskozeni
béhem prepravy, volné souc¢asti nebo dily, které maji byt namontovany, jsou zabaleny samostatné a uloZeny v lepenkové
krabici.

Rozbaleni:

Zkontrolujte obal, jestli béhem prepravy nedoslo k jeho poskozeni.

Odstrarite vesSkery obalovy material.

Opatrné vyjméte tlaéné zafrizeni z krabice a zkontrolujte, jestli je dodavka kompletni.

Zkontrolujte vSechny soucasti, jestli nejsou posSkrabané, prasklé, promacklé, deformované nebo nemaji jiné vady.

UPOZORNENI: Pokud zjistite jakékoliv poskozeni nebo Ze né&jaké soudasti chybi, neprodlen& nas kontaktujte.

Dodavka tlaéného zafizeni obsahuije:

Dodavka Popis Pocet

Hnaci kolo s integrovanym motorem véetné drzaki 1

Batoh s baterii LI-ION 36 V / 5,8 Ah s drzakem baterie a 2 klice,
fidici jednotkou motoru

Ovladaci jednotka (uvniti batohu) 1

Baterie LI-ION 36 V / 5,8 Ah pro invalidni vozik (uvnitf batohu) 1

Drzak baterie, 2 kli¢e (uvnitf batohu)

Ridici jednotka motoru 36 V / 15 A (uvnitf batohu) 1

Pfipojovaci drzaky
(1 upinaci drzak na lIbis)

Nabije¢ka 36 V 1,35 A 1
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Kroutici moment

Na Srouby je naneseno tekuté lepidlo na zavity jiZ z vyroby a po namontovani je nelze znovu pouzit. Pfi opétovném
pouziti by mély byt Srouby vymeénény, pfipadné by meély byt znovu zajistény tekutym lepidlem na zavity se stejnou
pevnosti (Loctite 243) jako pfi prvomontazi.

VAROVANI:
Zajisténé matice mohou byt pouzity pouze jednou.
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Montaz jednotky kola

Priprava, nastroje a misto montaze:
K montazi a nastaveni elektrického tlaéného zafizeni budete potfebovat tyto nastroje:

|
|

~..:_'.I-.'
(=]
Uhelnik s min. délkou Sestihranny KIi¢, Sestihranny kli¢, o . .
25cm velikosti 4, 5 a 6 velikosti 8 a 10 Skladaci metr Uhlomér

POZOR!: Pred montazi polozte elektrické tlacné zafizeni na pracovni desku, zdvihaci plosinu
nebo pracovni stil. Nedoporuéujeme zafizeni montovat a sefizovat na podlaze.

Pripojovaci systém:
Existuji tfi rizné typy pfipojovacich systému (A, B, C), podle typu invalidniho voziku, které se montuji na trubku spodniho
ramu.

Sroubovaci verze Upinaci verze Objimkova verze pro Ibis
(vyZaduje existujici otvor v trubce (upina se na trubku spodniho ramu) (upina se na stfed trubky spodniho
ramu) ramu)
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CESKY

Montaz pripojovaciho systému (A)

Najdéte volny otvor v trubce spodniho rdmu. (Jak je vidét na obrazku, mlzete pouzit zavitovy otvor, ktery je jiz pfipraven
pro pfipojeni zafizeni). Méli byste namontovat drzak co nejdale je to mozné (nap¥. u vozika s kfizovymi vzpérami hned za
pfipojeni kfizové vzpéry).

Nyni z vnéjSi strany prostréte Sroub (1) a podlozku (2) otvorem a potom nasurite ty¢ drzaku (A) na Sroub. Potom
pfipevnéte pfipojovaci ¢ep (D) pomoci Sroubu (1). Pfi utahovani Sroubu (1) se ujistéte, Ze vyfrézované plosky pro kli¢ na
pFipojovacim ¢epu (D) jsou umistény ve vyfezu ty€e drzaku (A). (Utahovaci moment: 3 Nm). Provedte toto pfipojeni na
obou stranach stejnym zplsobem. Jakmile pfipojite upinaci drzaky, mély by byt umistény v ahlu 90° vic&i podlaze (obr. 2).

ZADNi ——
STRANA | < s PREDNi STRANA /
HINTEN VORNE

PREDNIi STRANA /
VORNE

ZADNi STRANA /
HINTEN
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Montaz pripojovaciho systému (B)

Umistéte upinaci Celisti (C) kolem trubkyvspodnl'ho ramu z vnéjsi strany a ty€ drzaku (B) z vnitini strany a pfipevnéte
obé soucasti k sobé pomoci Sroubl (3). Srouby (3) utahnéte jen lehce, aby se s upinacim drzakem (B-C) dalo otacet a
pohybovat. Provedte toto pfipojeni na obou stranach stejnym zplsobem.

D

— b 4

ZADNI PREDNI ZADNI PREDNI
STRANA/ STRANA/ STRANA/ STRANA/
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

Umistéte dva upinaci drzaky (B-C) pfesné naproti sobé (obr.1) tak, aby byly ve stejné vysce. Pouzijte k tomu referencni
bod, od kterého muzete provést méreni (napf. od desky osy kol voziku po upinaci drzak). V pfipadé potfeby trochu
povolte Srouby (3) a posunte oba upinaci drzaky (B-C) do stejné urovné. Potom Srouby (3) opét lehce dotahnéte.

ZADNi STRANA/ PREDNi STRANA/ ZADNIi STRANA / PREDNi STRANA /
HINTEN VORNE HINTEN VORNE

g P—p =K D
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Potom musite upinaci drzaky (B-C) na obou stranach pomoci Uhelniku nastavit tak, aby byly stale kolmo vucéi podlaze.
Polozte uhelnik na pracovni desku a nastavte uhel upinaciho drzaku (B-C) na 90°, jak je vidét na obrazcich. Jakmile
sefidite drzaky na obou stranach do pravého uhlu, potom utahnéte Srouby (3). (Utahovaci moment: 3 Nm).

Montaz pripojovaciho systému (C)

©

Umistéte objimku (A) kolem trubky spodniho réamu a pfipevnéte obé strany k sobé
pomoci $roubd (1). Srouby (1) utdhnéte jen lehce, aby se s objimkou (A) dalo otadet a
pohybovat. Nyni objimku nastavte tak, aby byla pfesné uprostfed a ty¢ drzaku (B) byla
kolmo viici podlaze. Nyni utahnéte Srouby (utahovaci moment: 5 Nm).

/ ZADNi STRANA / PREDNI STRANA /
- HINTEN VORNE
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Priprava tlaéného zarizeni

Povolte Srouby (11) a (17) na obou stranach, aby bylo mozné sefidit elisti (G) a teleskopickou trubku (K).

Montaz pomocného pohonu

Odjistéte levou a pravou €ast stisknutim uvolfiovaciho tlacitka (M) na pace — a umistéte sestavu na pfipojovaci ¢ep (D).
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Polohovani tlacného zarizeni

Nastavte tlacné zafizeni doprostfed mezi pohanéna kola invalidniho voziku (obr. 1). Potom upravte Uhel vici ramu a
upravte vzdalenost od tlaéného kola ke stfedu pohanéného kola (obr. 2). Tlaéné zafizeni by mélo byt co nejblize k ose
pohanéného kola. U provedeni Ibis toho Ize dosahnout posunutim upinacich ¢epu v drzaku.

OBR. 1 OBR. 2

POZOR! — Uhel mezi svislym a tlaénym kolem musi byt minimalné 20° a maximalné 45°. Potom
. je zaru€eno, ze tlacné kolo bude bezpecné pohanét invalidni vozik (bez prokluzovani).

Konecné sefizeni a utazeni Sroubt

Jakmile je kolo ve spravné poloze, Srouby utdhnéte nasledujicim zptsobem.
Pozor: Pfesné dodrzujte uvedeny postup!

Nejprve sefidte Celisti zastaveni (G). Zatlacte Celisti (G) doprava a doleva dopfedu, dokud se nedotykaji zavésu (viz
obrazek), a potom utahnéte Srouby (11) na obou stranach (utahovaci moment: 3 Nm).

Pozor: Celisti se musi nachazet v blokovacich zubech brzd!

OBR. 1
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Rukou lehce zatlacte tlacnou jednotku (nejlépe za
blatnik (Q)) dopfedu, aby byla lehce napnuta, a
potom utahnéte Srouby (17). (Utahovaci moment:
3 Nm).

Pozor: Aktivujte brzdy invalidniho voziku!

Nyni sefidte opéry (E) (zarazky) na pravé a levé
strané. VysSroubujte Sroub (5) a umistéte opéry (E)
tak, aby vzdalenost k zamku (L) byla co nejmensi.

Tlaéné zarizeni by nyni mélo byt namontovano uprostied invalidniho voziku a mélo by byt pevné a stabilni.
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CESKY

Pripevnéni batohu

Priprava batohu

Stisknéte tlacitko (S1), aby se uvolnily 4 zadrzné popruhy (R1-R4) na batohu.

Pripevnéni zadrznych popruhi k invalidnimu voziku

Dva horni zadrzné popruhy (R1-R2) se pfipeviuji k trubce opéradla a dva dolni zadrzné popruhy (R3-R4) Ize pfipevnit k
volné ¢asti invalidniho voziku, dle potfeby (napf. na trubku horniho ramu, na trubku opéradla nebo na drzaky osy).

Pfipevnéni zadrznych popruht k invalidnimu voziku (obr. 1-4):

< ®

Umisténi popruhu z jedné stra-
ny trubky. Pfi tomto upevnéni
suchy zip sméfuje smérem ven.

Umisténi popruhu tésné kolem
trubky tak, Ze ¢asti se suchym
zipem pfiléhaji na sebe.

Umisténi popruhu kolem trubky Protazeni popruhu a slozeni
a protazeni okem. dozadu.
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Pfripevnéni batohu na invalidni vozik

Propojte &tyfi rohy batohu pomoci pfezky (T1) zadrznych popruhl. Upravte popruhy (T2) na poZadovanou $ifku podle
vaSeho invalidniho voziku. Pfebyte€nou ¢ast popruhu je mozné pfipevnit pomoci pfichytek (T3).
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Pripevnéni ovladaci jednotky

Montaz ovladaci jednotky

Vytahnéte celou ovladaci jednotku (T) pfes zadni otvor na zip z batohu. VySroubujte Srouby (21) — umistéte upevriovaci
svorku (S) z vnéjsi strany a nosnou svorku (R) z vnitini strany kolem trubky opéradla.

VysSroubuijte kfidlovy Sroub (24); ovladaci jednotku (T) bude mozné zcela demontovat a ulozit do batohu. To udélate tak,
ze protahnete ovladaci jednotku (T) pfes zadni otvor na zip a ulozite ji do pravé kapsy v batohu.

Serizeni ovladaci jednotky

1.Po uvolnéni nebo demontazi Sroubového uchytu (21) mizete upravit
vysku, polohu a uhel sklonu tlacitka (W). Jakmile nastavite idealni polohu,
pfiSroubujte jednotku zpét.

2.Kdyz povolite dalSi Sroub (21), mizete zménit uhel sklonu displeje (V).
Jakmile nastavite idealni polohu, pfiSroubujte jednotku zpét.

Montaz ovladaci jednotky na provedeni Ibis

Odmontujte rukojet (A), nasadte upevnovaci svorku (B) tlaCitka pfes rukojet a lehce utahnéte Srouby (1) tak, aby se
dalo s upevnovaci svorkou stale otacet. Nyni nastavte upeviovaci svorku (B) tak, aby tlacitko bylo dobfe pFistupné.
Nyni utahnéte Srouby (utahovaci moment: 3 Nm) a nasunte rukojet (A) zpét. Potom upevnéte drzak displeje (C) pomoci
samoreznych Sroub( (2) na rukojet.

.E POZOR! — Rukojet’ musi byt pevné zajiSténa a nesmi z trubky sklouznout.
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Sefizeni ovladaci jednotky na provedeni lbis

1. Po uvolnéni Sroubového uchytu (21) mlzete upravit vySku, polohu a Uhel sklonu tlacitka (W). Potfebujete-li thel
sklonu tlacitka upravit ve vétSim rozsahu, povolte Sroub (22) a upravte uhel otoenim upevnovaci svorky. Jakmile
nastavite idealni polohu, zasroubujte Srouby zpét.

2. Kdyz povolite Sroub (23), muzete zménit thel sklonu displeje (V). Jakmile nastavite idealni polohu, pfiSroubujte
jednotku zpét.
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Kabelaz

PFipojte vedeni motoru (1) pomoci kabelu ze skfiné fidici jednotky (2) a potom jej pfichytte k ramu pomoci kabelovych
spon (viz obr.).

—

Prebytecny kabel mizete ulozit dovnitf batohu.

POZOR! - Dukladné zkontrolujte pevnost pfipojeni konektor(, aby nedoslo k nespravné
funkénosti v diisledku nedostateéné spojenych kontaktu.

SCHEMA ZAPOJENI R20

Elektricky pohon pro invalidni voziky s
( . nastavenim rychlosti na displeji
e

KABEL DISPLEJE
KONEKTOR
DISPLEJE

1.36V (Cerveny)
2. GND (&erny) J ’
3. RYCHLOST (modry) | -

4. PAS (2luty) N 11|

O_ k .'
| |ELEKTRONIKA |
LED DISPLEJ 36 V :f.\ _ - .\‘ _

KONEKTOR PRO THHL  KONEKTOR PRO
TLACGITKO ] n o
. 1.5V (Eerveny " ELEKTRONIKU OVLADANI
TLACITKO T 1 . /DISPLEJ
2. PAS (zelenad) Iﬁ

(zelena) 1. 36 V (Cerveny)
3. GNDj(¢erny) 2. GND (cerny)
| 3. RYCHLOST (modry)

E 4. PAS (zluty)

+36V (Gerveny) | RIDICi JEDNOTKA ¢ cziuty)

MOTOR i« KONEKTOR PROC =t MOTORU Fegmpie ¢
§ pneumatika BATERI36V L[5 36V /max. 15 A 1.5V (Serveny)
36 V, bezkartacovy k GND (Gern) | _ [ﬁﬁ 2 ﬁg[()zfz:;;ly)
A K] F[Fll 4. HH (zelens)
] m 5. HA (modr)
s HE—alll <% T
)

KABEL MOTORU
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Sunrise Medical S.r.l.
Via Riva, 20 — Montale
29122 Piacenza

Italia

Tel.: +39 0523 573111
Fax: +39 0523 570060
www.SunriseMedical.it

Sunrise Medical AG
Erlenauweg 17

CH-3110 Minsingen
Schweiz/Suisse/Svizzera
Fon+41 (0)31 958 3838
Fax +41 (0)31 958 3848
www.SunriseMedical.ch

Sunrise Medical AS
Delitoppen 3

1540 Vestby

Norge

Telefon: +47 66 96 38 00
Faks: +47 66 96 38 80
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www.SunriseMedical.no

Sunrise Medical AB

Box 9232

400 95 Goteborg
Sweden

Tel: +46 (0)31 748 37 00
Fax: +46 (0)31 748 37 37
www.SunriseMedical.se

MEDICCO s.r.o.

H — Park, HerSpicka 1013/11d,
625 00 Brno

Czech Republic

Tel.: (+420) 547 250 955

Fax: (+420) 547 250 956
www.medicco.cz
info@medicco.cz

Bezplatna linka 800 900 809

Sunrise Medical ApS

Park Allé 289 G

DK-2605 Brgndby

TIf. 70 22 43 49

Email: info@sunrisemedical.dk
www.SunriseMedical.dk

Sunrise Medical Pty. Ltd.

6 Healey Circuit, Huntingwood,
NSW 2148,

Australia

Phone: 9678 6600,

Orders Fax: 9678 6655,
Admin Fax: 9831 2244.
Australia
www.sunrisemedical.com.au

Sunrise Medical

North American Headquarters
2842 Business Park Avenue
Fresno, CA, 93727, USA
(800) 333-4000

(800) 300-7502
www.SunriseMedical.com
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Sunrise Medical GmbH
Kahlbachring 2-4

69254 Malsch/Heidelberg
Deutschland

Tel.: +49 (0) 7253/980-0
Fax: +49 (0) 7253/980-222
www.SunriseMedical.de

Sunrise Medical

Thorns Road

Brierley Hill

West Midlands

DY5 2LD

England

Phone: 0845 605 66 88
Fax: 0845 605 66 89
www.SunriseMedical.co.uk

Sunrise Medical S.L.

Poligono Bakiola, 41

48498 Arrankudiaga — Vizcaya
Espafia

Tel.: +34 (0) 902142434

Fax: +34 (0) 946481575
www.SunriseMedical.es

Sunrise Medical Poland

Sp. zo.o.

ul. Elektronowa 6,

94-103 Lodz

Polska

Telefon: + 48 42 275 83 38
Fax: + 48 42 209 35 23
E-mail: pl@sunrisemedical.de
www.Sunrise-Medical.pl

Sunrise Medical B.V.
Groningenhaven 18-20
3433 PE NIEUWEGEIN
The Netherlands

T: +31 (0)30 — 60 82 100
F: +31 (0)30 — 60 55 880
E: info@sunrisemedical.nl
www.SunriseMedical.nl

Sunrise Medical HCM B.V.
Vossenbeemd 104

5705 CL Helmond

The Netherlands

T: +31 (0)492 593 888

E: customerservice@
sunrisemedical.nl
www.SunriseMedical.nl
www.SunriseMedical.eu
(International)

Sunrise Medical S.A.S

ZAC de la Vrillonnerie

17 Rue Mickaél Faraday
37170 Chambray-Lés-Tours
Tel : + 33 (0) 247554400
Fax : +30 (0) 247554403
www.sunrisemedical.fr



